Alumnos de Tec Qro ganan tercer lugar
en concurso nacional de robdtica

Estudiantes del sexto semestre de la Ingenieria en Robética y Sistemas Digitales del Tec
campus Querétaro (https://tec.mx/es/queretaro) ganaron el tercer lugar en la categoria de Robot
de conduccion autonoma en la competencia nacional RoboUAQ
(https://coniinuag.wordpress.com/robouag/).

El concurso fue organizado por la Universidad Autonoma de Querétaro (UAQ) pretendia
desarrollar habilidades en la electréonica y robética para resolver problemas de la vida
cotidiana.

El reto del equipo fue construir un robot con sistema de conduccién autonoma de tal manera
que pudiera conducir en un entorno urbano considerando las sefales de transito y la evasion de
obstaculos manteniéndose todo el tiempo sobre su carril.

Integrantes del grupo estudiantil Eagle X (https://www.instagram.com/eaglexrobotics.qro/), el
equipo que participé estuvo conformado por:

e Ricardo Navarro Gomez

e Fernando Josué Matute Soto
¢ José Antonio Miranda Bafos
¢ Paolo Alfonso Reyes Ramirez



De izquierda a derecha: profesor Jesus Arturo Escobedo y los alumnos Fernando
Josué Matute, Ricardo Navarro y José Antonio Miranda. Foto: EIC
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El reto de construir un robot autbnomo

A partir de una estructura preexistente con hardware y piezas muy antiguas, los estudiantes se
encargaron de redisefiar los circuitos y los protocolos de comunicacién entre los dispositivos
para lograr un sistema funcional.

“Recibimos el robot de un proyecto previo de un profesor de mecanica y nosotros nos dispusimos
a actualizarlo y reemplazar las piezas obsoletas”, declar6 Paolo.

Para la conduccion autbnoma tuvieron que entrenar la red neuronal con algoritmos de
inteligencia artificial y la recoleccion de miles de imagenes de forma que el robot pudiera
detectar las distintas sefales de transito a través de la vision de su camara.

“La construccion de este robot nos ayuda a entender como funcionaran los automéviles del futuro”,
comento Ricardo Navarro.

“A través de algoritmos de machine learning, seguimiento de linea y deteccion de imagenes se
buscoé que el robot pudiera recorrer la pista sin equivocaciones y en el menor tiempo posible”,
agrego6 José Antonio.

El equipo fue invitado a clasificar en la competencia internacional RoboWorld Cup organizada por
la Federation of International Robot-soccer Association (FIRA) que se llevar4 a cabo en
Brasil.

“Como parte del grupo de Eagle X y de Robética nos sentimos muy orgullosos por los logros de
nuestros compafieros”, comento Alain Vicencio, miembro de Eagle X.



El robot maovil tipo Ackermann construido por los alumnos de Tec campus Querétaro.
Foto: Andrea Carpio
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El objetivo del grupo estudiantil

Eagle X es un grupo estudiantil enfocado en impulsar el talento humano en el area
aeroespacial a través de proyectos de investigacion y desarrollo tecnoldgico a fines de atraer al
estudiantado en temas de ciencia y tecnologia enfocadas en el espacio.

“La construccién de este robot nos ayuda a entender como funcionaran los coches del
futuro” .- Ricardo Navarro

El equipo es asesorado por el doctor Jesus Arturo Escobedo Caballo
(https:/ltec.mx/es/profesores/eic/jesus-arturo-escobedo) y también contaron con el apoyo del
doctor José Antonio Cantoral Ceballos, profesores de la Escuela de Ingenieria y Ciencias del
campus Querétaro.

“Estamos muy agradecidos con Jesus Escobedo por el desarrollo del grupo estudiantil y de
hardware; y con Antonio Cantoral, parte fundamental del desarrollo de la red neuronal de la
inteligencia artificial”, expres6 Fernando.

Los estudiantes Paolo Alfonso Reyes (de espaldas) y Fernando Josué Matute haciendo
pruebas con el robot. Foto: Andrea Carpio
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Uno de los objetivos principales del grupo es la construccion de un robot tipo Mars Ro
(https://conecta.tec.mx/es/noticias/queretaro/institucion/un-robot-construido-por-alumnos-del-tec)
ver (https://conecta.tec.mx/es/noticias/queretaro/institucion/un-robot-construido-por-alumnos-del-
tec), por lo que los resultados que tuvo el equipo en cuanto a la conduccién autbnoma representan

un gran paso para el desarrollo de este robot.

Alain Vicencio y Aurora Martinez también son integrantes fundamentales del grupo y junto con
sus compairieros planean clasificar en la University Rover Challenge, competencia en la que
Eagle X fue el primer equipo latinoamericano finalista en 2018.

Ahora tienen como objetivo perfeccionar la autonomia, mecanica, manufactura y programaciéon
para la construccién de un robot capaz de navegar por terrenos desérticos, un reto clave para su
proxima competencia.

“Queremos aplicar lo aprendido para hacer un mejor robot y poner en alto el nombre del grupo, de
la carrera de Robotica y del Tec", concluyo Alain.

Los estudiantes Alain Vicencio y Aurora Martinez armando el robot tipo Mars Rover.
Foto: Andrea Carpio
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SEGURO QUERRAS LEER
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El proyecto contd con la participacion de la Escuela de Ingenieria y Ciencias y de

Arquitectura, Arte y Disefio
conecta.tec.mx



